DEVELON

Koparki kotowe

DX100W-7

Moc maksymalna 100 KM
Masa robocza 10,7 -11t

Pojemnosc tyzki 0,28 m3
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KOPARKA
Develon DX100W-7:
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Nowa koparka kotowa DX100W-7 firmy Develon posiada na nowo ="
skonfigurowane funkcje i nowe technologie zapewniajgce ptynng 2
prace, doskonatg wydajnosc i stabilnos¢, a takze najwiekszy w tej
klasie komfort dla operatora i najnizsze zuzycie paliwa.

Ta potezna maszyna z pewnoscia bardzo usprawni prace na
kazdym placu budowy.







WIEKSZE Z2YSKI | PRODUKTYWNOSC
ORAZ 0SZCZEDNOSC PALIWA

NAJWYZSZA WYDAJNOSC
| WSZECHSTRONNOSC

- Kompaktowa, a jednoczesnie potezna
maszyna doskonale dopasowujaca
sie do wszelkich warunkéw na placu
budowy.

- Noénik narzedzi z wysoko wydajnym
uktadem hydraulicznym.

- Mozliwos¢ pracy w ograniczonych
przestrzeniach dzieki przegubowemu
wysiegnikowi z funkcjg obrotu.

- Duzy zakres predkosci jazdy (do 38 km/h
zaleznie od przepiséw lokalnych).

SPRAWNOSC

Zasieg roboczy do 8 m i wyjgtkowy udzwig
zapewniane przez blokade przedniej osi
i zréwnowazony rozktad ciezaru.

STEROWNOS(C

3 tryby pracy i 3 tryby zasilania, sterowanie
proporcjonalne, 8-calowy, przyjazny dla
uzytkownika kolorowy wyswietlacz TFT LCD
(o regulowanym potozeniu), 2 przektadnie
mechaniczne z 2 trybami predkosci
(wysokiej i niskiej).

Sterowanie obrotem wysiegnika za pomocg
joysticka.
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KOMFORT

Jedna z najbardziej przestronnych kabin
dostepnych na rynku, gwarantujgca niski
poziom hatasu i drgafi oraz doskonata
widoczno$é. Duze drzwi umozliwiajace
tatwe wchodzenie do kabiny. W petni
regulowany ogrzewany fotel amortyzowany,
klimatyzacja i uktad nagrzewania

w wyposazeniu standardowym.

MOC

Nowy, niezwykle potezny silnik Stage

V z technologiami DOC/DPF i SCR,
zapewniajgcy wysoki moment przy niskiej
predkosci obrotowe;.

BEZPIECZENSTWO

Nowa, zwiekszajgca bezpieczefstwo
kamera AVM (360°) z czujnikami
ultradZzwiekowymi — doskonate
rozwigzanie, gdy w otoczeniu maszyny na
placu budowy znajduja sie ludzie.

PROSTA KONSERWACJA

tatwy dostep do wszystkich przedziatow.
Dane eksploatacyjne dostepne
bezposrednio z panelu sterowania.

PRZEDNIA 0S

Opcjonalna blokada zapewniajgca wiekszg
stabilnos¢ podczas przenoszenia czy
kopania.

WYDAJNOSC

Wyjatkowo wysokie sity kopania, pchania
i trakcyjna.






WYSOKA
WYDAJNOSC
I NISKIE ZUZYCIE
PALIWA

MOC ZWIEKSZAJACA WYDAJNOSC

- Model DX100W-7 wyposazony jest w silnik Develon najnowszej
generacji.

- Zgodny z norma Stage V silnik zapewnia wyjatkowo niskie
emisje, gdyz redukcja wptywu na Srodowisko jest naszym
priorytetem.

- Gazy wydechowe oczyszczane sg dzieki technologii selektywnej
redukcji katalitycznej (SCR), utleniania katalitycznego
(DOQ) oraz filtrom czastek statych (DPF), kt6re nie wymagaja
konserwacji przez 5000 godzin.

0SZCZEDNOSC PALIWA

- Mozliwo$¢ wyboru 3 trybow zasilania i 3 trybdw pracy
gwarantujgca optymalna moc i zmniejszone zuzycie paliwa
w kazdych warunkach.

- Elektroniczny sterownik z funkcja automatycznej redukcji
obrotéw silnika zapewniajacy optymalne zuzycie paliwa.

TURBODOLADOWANIE O ZMIENNYM CISNIENIU
Optymalizuje przeptyw powietrza do komory spalania silnika przy
dowolnej predko$ci i obcigzeniu, zapewniajgc czystsze spaliny

i wieksza oszczedno$¢ paliwa.



NIEZAWODNOS( - i
ZAWSZE | WSZEDZIE .



MASZYNY ZAPROJEKTOWANE
DO DLUGIE) PRACY W TRUDNYCH

WARUNKACH

WYTRZYMALE PODWOZIE

Sztywna spawana rama zapewnia doskonatg wytrzymato$¢.
Przemyslany sposéb prowadzenia wezy hydraulicznych,

ochrona skrzyni biegéw i tylnego mechanizmu réznicowego oraz
wytrzymate osie sprawiajg, ze podwozie doskonale sprawdza sie
jako czes¢ koparki kotowej. Dostepna jest blokada oscylacji osi
do kopania i podnoszenia.

NOWY PROJEKT NAPEDU

Nowy uktad sterowania silnikiem i skrzynia biegéw Powershift

w uktadzie napedowym zapewnia wygodna jazde dzieki wiekszej
ptynnosci oraz lepszemu hamowaniu z wykorzystaniem uktadu
hydraulicznego i zmianie biegow.

ZAAWANSOWANY TARCZOWY UKtAD HAMULCOWY

Nowy ulepszony uktad zapewnia wieksza skuteczno$é
hamowania. Pozwala to wyeliminowa¢ efekt kotysana zwigzany
z kotami. Osie zaprojektowano z myslg o ograniczeniu
koniecznosci konserwacji, a okres do wymiany oleju wydtuzono,
zmniejszajgc tym samym koszty posiadania i eksploatacji.

OSIE PRZYSTOSOWANE DO PRACY W TRUDNYCH
WARUNKACH

Przednia 05 zapewnia szerokie katy oscylacji i skrecania. Skrzynia
biegéw jest montowana bezposrednio na tylnej osi w celu
zapewnienia bezpieczefistwa i optymalnego przeswitu pod
podwoziem.

Wyjatkowy, ustawiony réwnolegle lemiesz oraz niezalezne
stabilizatory s ustawione symetrycznie, co pozwala zwiekszyé
zakres personalizacji, przynoszac korzysci rowniez dla ustug
remarketingu na rynku wtérnym.

- Duze wzmocnione ostony chronig sitowniki lemiesza.
- Ksztatt lemiesza spycharkowego jest dostosowany do
pchania i mieszania materiatu.

- Stabilizatory znajduja sie w obrysie maszyny, a sworznie
sg utrzymywane wysoko, aby unikna¢ zderzenia w trakcie
przemieszczania.

- Stykajace sie z podtozem czesci zaprojektowano tak, aby
unikna¢ uszkodzen.

- Szerokie podstawy zmniejszajg nacisk wywierany na podtoze.

- Uchwyty dZzwigowe lemiesza zapewniajgce bezpieczny
transport — cztery dodatkowe uchwyty na podwoziu.

WZMOCNIONY WYSIEGNIK | RAMIE

Podczas tworzenia naszych maszyn korzystamy z intensywnych
testéw w celu obliczenia najlepszego rozktadu obcigzenia na
konstrukcji wysiegnika.

W potgczeniu ze zwiekszong gruboscig materiatéw oznacza to
ograniczenie zmeczenia materiatu oraz wzrost niezawodnosci

i wydtuzenie okresu uzytkowania.

Aby lepiej chroni¢ podstawe ramienia, dodano wzmocnione prety
i wzmocniono zaczepy na srodku i koficu wysiegnika.

ZAAWANSOWANE FILTROWANIE

- Filtry paliwa i separator wody: wysoko wydajny separator
wody z filtrem skutecznie wychwytuje wilgo¢ z paliwa,
redukujac zanieczyszczenia i minimalizujgc problemy
zwigzane z paliwem. Filtry wstepne i podwdjne filtry gtéwne
w wyposazeniu standardowym pozwalaja osiagnac wysoki
stopief czystosci, ktéry minimalizuje prawdopodobiefistwo
awarii uktadu.

ZAAWANSOWANE ROZWIAZANIA W ZAKRESIE
SWORZNI I TULEI

Metalowe sworznie wysiegnika sg doktadnie smarowane

— gwarantuje to dtuzszy okres uzytkowania podzespotéw

oraz wydtuza czas miedzy smarowaniami. Na sworzniach

tyzki umieszczono tuleje EM (Enhanced Macrosurface), ktore
posiadajg odpowiednio dopasowana powierzchnie i funkcje
samosmarowania pozwalajaca zoptymalizowac wykorzystanie
smaru i zwiekszy¢ skuteczno$¢ usuwania materiatow.
Ultratwarde, odporne na zuzycie tarcze i podktadki polimerowe na
sworzniach tyzki dodatkowo zwiekszajg wytrzymatos¢.







Réwnolegte wycieraczki

. Develon Smart Touch :

. Przetacznik proporcjonalny f 4 - WYS 0 KI

. Przycisk funkcji joysticka

. Przycisk hamowania/przyspieszania - "

. Nowa konstrukcja pedatéw 1 e 2 KO M Fo RT P RACY
Ptaska, tatwa w czyszczeniu podtoga " .
o duzej powierzchni ¥ ¥ )

. Joysticki i przyciski zamontowane na 1 : IDEALNA PRZESTRZEN ROBOCZA - DOSTOSOWANA
regulowanych konsolach sterujacych it DO TWOICH POTRZEB

. Podgrzewany fotel =3 -

. Osobna dZwignia regulacji wysokosci

fotela i funkcja przechylania poduszki

Wyposazona w jedng z najbardziej przestronnych kabin na rynku
koparka DX100W-7 zapewnia komfort w kazdych warunkach pracy.
Ergonomiczny uktad sterowania i czytelny, kolorowy monitor
pozwalajg przejac¢ petna kontrole nad maszyna.

NAJLEPSZE OTOCZENIE OPERATORA

- Wiodacy w branzy silnik jest bardzo oszczedny i spetnia
wszystkie wymagania w zakresie hatasu, dzieki czemu operator
moze pracowaé w wyjatkowym komforcie

- System zawieszenia CabSus ttumi intensywne drgania i zapewnia
wysoki poziom ochrony przed wstrzgsami

- W petni regulowana kolumna kierownicy gwarantuje doskonata
widocznos¢

- Wyposazenie standardowe obejmuje ogrzewany i amortyzowany
fotel

- Klimatyzacja i uktad nagrzewania

BEZPIECZENSTWO POTWIERDZONE CERTYFIKATEM 1SO

Najnowsza kabina ROPS posiada certyfikat ISO Swiadczacy

o0 bezpieczefistwie. Oswietlenie LED kabiny i wysiegnika, duze
lusterka boczne i kamery boczne oraz kamera cofania poprawiaja
widoczno$¢ dokota maszyny (opcjonalnie dostepne sg kamery
AVM 360° z czujnikami ultradZwiekowymi). Pozostate standardowe
funkcje zabezpieczajgce obejmuja: automatyczne ostrzezenie
przed przegrzaniem, czujnik niskiego ciSnienia oleju i przetgcznik
awaryjnego wytaczania silnika.

NAJWYZSZE STANDARDY WYDAJNOSCI NA
WYCIAGNIECIE REKI

tatwe w obstudze joysticki o duzej czutoSci i wygodnie
rozmieszczone elementy sterujace gwarantujag bezpieczna,
sprawng i pewna prace przy minimalnym wysitku. Pomocniczy
uktad hydrauliczny o proporcjonalnym przeptywie zapewnia
precyzyjne, ptynne i skuteczne sterowanie osprzetem.

DUZY EKRAN DOTYKOWY

Szeroki ekran dotykowy o przekatnej 8" zapewnia tatwe
przegladanie menu, w tym ustawiefi mocy i regulacji pomocniczego
uktadu hydraulicznego. Pozwala tez na podtgczenie urzadzenia
Bluetooth, aby méc stuchaé ulubionej muzyki.



STEROWANIE 4 KOtAMI
DLA WIEKSZE) ZWROTNOSCI



tATWE STEROWANIE WSZYSTKIMI

FUNKCJAMI

DYNAMICZNE WYKORZYSTANIE MOCY

- Automatyczna regulacja zakresu predkosci jazdy (wolno/
szybko)

- Aktywacja uktadu zwiekszania mocy zwieksza moc kopania
0 10%

- Dostepna po nacidnieciu jednego przycisku funkcja
zmniejszania obrotéw silnika powoduje ich zredukowanie do
niskiego poziomu lub biegu jatowego

- Automatyczna redukcja obrotéw silnika rozpoczyna sie
po 4 sekundach (regulowane) od ustawienia elementéw
sterujgcych w potozeniu neutralnym, co zmniejsza zuzycie
paliwa i poziom hatasu w kabinie

3 TRYBY STEROWANIA | 4 SKRETNE KOtA

Praca w mieScie wymaga zwrotnosci — maszyna musi przeciez
poruszac sie w mocno ograniczonej przestrzeni. Aby sprostac
temu wyzwaniu, koparke DX100W-7 mozna opcjonalnie
wyposazyC w 2 osie skretne, tryb kraba oraz tryb pracy

z mniejszym promieniem skretu.

3 TRYBY PRACY | 3 TRYBY ZASILANIA

Te tryby zapewniajg potrzebng moc zgodnie z okreSlonymi
zastosowaniami przy minimalizowaniu zuzycia paliwa:
- Tryby pracy: 1-kierunkowy, 2-kierunkowy, kopania
i podnoszenia
- Tryby zasilania: Power, Standard i Economy

DOSKONALE STEROWANIE DOTYKOWE

- Nowy wielofunkcyjny ekran dotykowy Develon Smart Touch
8" wyswietla wszystkie przydatne informacje w przejrzystej
i intuicyjnej formie

- Mozna szybko sprawdzi¢ status i ustawienia maszyny, aby
uzyskaé optymalng wydajnosé

- Unikatowy przetgcznik typu jog/shuttle firmy Develon to tatwy,
precyzyjny sposéb sterowania wszystkimi funkcjami maszyny

- Czute i wymagajace niewielkiej sity joysticki pozwalajg na
bezpieczna, ptynna i spokojng prace

- Proporcjonalne przetaczniki na joystickach mozna zamontowac
poziomo lub pionowo, zgodnie z preferencja operatora, aby
uzyskac optymalng kontrole nad osprzetem hydraulicznym
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WIEKSZA
TRWALOSC -
MNIE)JSZE
~ ¥ ZAPOTRZEBOWANIE
NA KONSERWACJE

NIEZMIENNA WYDAJNOSC PRZY NISKICH KOSZTACH
CYKLU ZYCIA

Wysokiej jakosci materiaty, zaawansowana konstrukcja
zaprojektowana w oprogramowaniu CAD oraz testy
wytrzymatoSciowe przeprowadzone w najbardziej wymagajgcych
warunkach zapewniaja, ze koparka bedzie pracowaé wydajnie
przez dtugie lata.

UPROSZCZONE PRZEPROWADZANIE CZYNNOSCI
SERWISOWYCH

- Wytgcznik akumulatora utatwia jego odtgczenie w przypadku
dtugotrwatego przechowywania.

- Stan licznika roboczogodzin mozna w tatwy sposéb sprawdzié
z poziomu podtoza.

- W celu zapewnienia wiekszej wygody serwisowania wszystkie
filtry (filtr oleju silnikowego, filtr wstepny paliwa, filtr paliwa

i sterowania pilotowego) sg zlokalizowane w miejscu tatwo
dostepnym z poziomu gruntu. Tylna klapa zapewnia dostep do
wszystkich elementéw silnika.

ZAAWANSOWANE ROZWIAZANIA W ZAKRESIE
SWORZNI | TULEI

Wysiegnik i ramie sg potgczone za pomoca nakretek zamkowych
i zawleczek, tworzgc razem prosty, wytrzymaty i niezawodny
uktad. Metalowe sworznie wysiegnika sa doktadnie smarowane
— gwarantuje to dtuzszy okres uzytkowania podzespotéw

oraz wydtuza czas miedzy smarowaniami. Na sworzniach

tyzki umieszczono tuleje EM (Enhanced Macrosurface), ktére
posiadajg odpowiednio dopasowang powierzchnie i funkcje
samosmarowania, pozwalajgcg zoptymalizowac wykorzystanie
smaru i zwiekszy¢ skutecznos¢ usuwania materiatéw. Ultratwarde,
odporne na zuzycie tarcze i podktadki polimerowe na sworzniach
tyzki dodatkowo zwiekszajg wytrzymatosc¢.

WYTRZYMALE PODWOZIE

Sztywna spawana rama zapewnia doskonatg wytrzymato$c.
Przemyslany spos6b prowadzenia wezy hydraulicznych,

ochrona skrzyni biegéw i tylnego mechanizmu réznicowego oraz
wytrzymate osie sprawiaja, ze podwozie doskonale sprawdza sie
jako czes¢ koparki kotowej. Dostepna jest blokada oscylacji osi.

WZMOCNIONY WYSIEGNIK | RAMIE

Do obliczenia optymalnego rozktadu obcigzenia na konstrukcji
wysiegnika uzyto metody FEA (Finite Element Analysis — analiza
elementéw skoficzonych). W potgczeniu ze zwiekszong gruboscia
materiatdw oznacza to ograniczenie zmeczenia materiatu oraz
wzrost niezawodnosci i wydtuzenie okresu uzytkowania. Aby
lepiej chroni¢ podstawe ramienia, dodano wzmocnione prety

i wzmocniono zaczepy na Srodku i koficu wysiegnika.



SPECYFIKAC)JE TECHNICZNE

SILNIK

Zaprojektowany pod katem nadzwyczajnej wydajnosci

i oszczednosci paliwa silnik Diesla Develon D34 spetnia
wszystkie najnowsze wymagania normy Stage V dotyczace
emisji. Aby zoptymalizowa¢ prace maszyny, silnik wykorzystuje
wysokocisnieniowe wtryskiwacze paliwa, miedzystopniowa
chtodnice powietrza oraz elektroniczne jednostki sterujace.

4 cykle chtodzenia woda, turbodotadowanie z zaworem
sterujgcym, system utleniania katalitycznego (DOC) oraz
selektywna redukcja katalityczna (SCR) z filtrem czgstek statych
(DPF).

Model

Develon D34

Liczba cylindréw

4
Moc znamionowa przy 2000 obr./min

UKEAD HYDRAULICZNY

Mézgiem koparki jest elektroniczny system optymalizacji

wykorzystania energii e-EPOS (Electronic Power Optimising

System), ktéry odpowiada za ograniczenie zuzycia paliwa

i pozwala optymalnie dostosowac wydajnos¢ pracy uktadu

hydraulicznego do kazdych warunkéw pracy.

Aby zsynchronizowa¢ prace silnika i uktadu hydraulicznego,

system e-EPOS potgczono z elektroniczng jednostka sterujgca

ECU (Electronic Control Unit) za poSrednictwem tgcza transferu

danych.

e Uktad hydrauliczny pracujacy w dwdch trybach

e 2 tryby predkosci pozwalajace na wyb6r wysokiego momentu
obrotowego lub duzej predkosci jazdy

e Pompa z uktadem czujnikowym gwarantujgcym redukcje
zuzycia paliwa

e Uktad automatycznego zmniejszania obrotéw silnika

e 3 tryby robocze i 3 tryby zasilania

e Sterowanie przeptywem i ciSnieniem w pomocniczym uktadzie

SAEJ1995 75 kW (100 KM) hydraulicznym za posrednictwem panelu sterowania
Maks. moment obrotowy przy 1400 obr./min e Wspomagane komputerowo sterowanie przeptywem pompy
43,8 kgfm CiSnienie maksymalne w uktadzie
Bieg jatowy (niskie/wysokie obroty silnika) Praca 286 kgf/cm?
1000 — 2100 obr./min Jazda 408 kgf/cm?
Pojemnos¢ skokowa .
3409 cm? Maks. przeptyw | Ustawienia
Pompy Typ przy zaworu
$rednica x skok 2000 obr./min | nadmiarowego
98 mm x 113 mm Gtéwna Ttokowa osiowa 200 |/min 295 baréw
Rozrusznik
Pompa . )
12 V/2,5 kW pilotgwa Zebata 23,2 |/min 28 baréw
Akumulatory - alternator Uktad . 3
12V, 150 Ah — 12 V, 140 A Kierowniczy Zebata 36,6 |/min 125 baréw
Filtr powietrza Hamulec Zebata 13,2 |/min 125 baréw
Podwajny filtr powietrza oraz filtr wstepny z cyklonem Turbo Jazda Ttokowa osiowa 112 |/min 435 baréw

i separatorem pytu

PODWOZIE

Wyjatkowo wytrzymata konstrukcja, wykonana z wysokiej
jakoSci, trwatych materiatéw. Wszystkie konstrukcje spawane
zaprojektowano w sposéb ograniczajacy naprezenia. Poprzeczna
czeS¢ ramy spawana i zespolona z podwoziem. Sworznie tagczace
ogniwa wykonane z materiatu wzmacnianego termicznie.
Przednia o$ przystosowana do pracy w trudnych warunkach

z automatyczng lub reczng (wt./wyt./auto) blokadg oscylacji.

Wymiary opon

8.25-20 14 PR

Szerokosé catkowita

2450 mm

Kota

2240 mm

Szerokos¢ bieznika

1944 mm
Kat oscylacji

+ 6° (bez btotnika)

SILOWNIKI HYDRAULICZNE

Ttoczyska i cylindry wykonane ze stali o wysokiej wytrzymatosci.
Wszystkie sitowniki wyposazone sg w mechanizm absorbujacy
wstrzgsy zapewniajgcy ptynna prace i wydtuzony okres
uzytkowania.

Srednica sitownika x

Sitowniki Liczba Srednica ttoka
% skok (mm)
Wysiegnik dolny 1 115 x 70 x 775
Wysiegnik gérny 2 100 x 55 x 410
Ramie 1 100 x 65 x 846
tyzka 1 85 x 55 x 690

Przednie widty + tylny lemiesz 2

Przedni lemiesz + tylny

stabilizator 4 100 x 60 x 179
Przedni stabilizator + tylny

stabilizator 4

Kliny 2 75 x 75 x 100
Obrét wysiegnika 1 110 x 60 x 684




KABINA

Zintegrowane uktady klimatyzacji i ogrzewania dla optymalnej
kontroli warunkéw w kabinie. Sterowany automatycznie
wentylator dostarcza filtrowane powietrze pod ciSnieniem,
rozprowadzane po kabinie przez liczne otwory wentylacyjne.
Regulowany, amortyzowany fotel operatora jest wyposazony
w pas bezpieczefistwa. Operator moze osobno dopasowywac
ergonomiczny fotel i konsole joysticka do swoich preferencji.

Skorygowany charakterystyka A poziom emitowanego
ciSnienia akustycznego na stanowisku operatora, LpAd
(1S0 6396:2008)

Deklarowany: 72 dB(A)

Zmierzony: 73 dB(A)

Skorygowany charakterystyka A poziom mocy akustycznej,
LwAd (2000/14/WE)

Deklarowany: 97 dB(A)

Zmierzony: 98 dB(A)

MECHANIZM OBROTU

Mechanizm obrotu wykorzystuje osiowy silnik ttokowy

napedzajacy 2-stopniowa planetarng przektadnie redukcyjna

w kapieli olejowej do maksymalnego momentu obrotowego.

e tozysko mechanizmu obrotu: jednorzedowe skosne tozysko
kulkowe ze wzmacniang indukcyjnie przektadnig wewnetrzng

e Przektadnia wewnetrzna i koto zebate zanurzone w smarze

e Zwiekszony moment obrotowy redukujacy czas obrotu

e Hamulec mechanizmu (wykorzystywany podczas parkowania
maszyny) aktywowany sprezyng i zwalniany hydraulicznie

Maksymalna predkos¢ obrotu
10,5 obr./min

Maksymalny moment mechanizmu obrotu

POJEMNOSCI PLEYNOW

Zbiornik paliwa 160 |
Uktad chtodzenia 16 |
Zbiornik AdBlue® (DEF) 201
Zbiornik oleju hydraulicznego 140 |
Olej silnikowy 12,6 |
Mechanizm obrotu 1,51

UKEAD JEZDNY

Kota sa napedzane za pomoca silnika z ttokiem osiowym
tamanym poprzez dwubiegowa skrzynie biegdw Powershift. Poza
dwoma biegami oferowanymi przez skrzynie biegéw dostepny jest
tryb ekonomiczny i przetacznik predkosci petzania. W trybie pracy
mozna zmieni¢ predko$¢ z duzej na matg za pomoca przycisku.
Dwa tryby predkosci pozwalaja na wyb6r wysokiego momentu
obrotowego lub duzej predkosci jazdy.

Predkos¢ jazdy na 1. biegu (dolny zakres/gérny zakres)
5,4/16,9 km/h

Predkos¢ jazdy na 2. biegu (dolny zakres/gérny zakres)
12,9/37,4 km/h

Maksymalna sita trakcyjna

4,2t

Min. promiei obrotu
5738 mm (sterowanie 4 kotami: 3697 mm)

Nachylenie pokonywanych wzniesien
35°/70%

HAMOWANIE

Podwdjny obwéd z wieloma spiekanymi metalowymi tarczami

o przedtuzonym okresie eksploatacji. Uktad hamulcowy
aktywowany za pomocg obwodu pompy lub akumulatora.
Hamulce automatyczne w standardzie, zwalniane po nacisnieciu

1820 kgf m A . .
pedatu skrzyni biegéw. Sprezynowy hamulec postojowy
sterowany hydraulicznie montowany na wale napedowym.
Akumulatory
0,75 | — 30 baréw

RAMIE

__ Dtugosé Masa Sita kopania (1SO
Typ ramienia (mgm) (ke) l()kN) (1s0)

Standard 2250 242 36,5

LYZKA
sue Pojemnos¢ (m3) . Szero.kosr. (mm) . Masa Sita kopania (1SO)
Typ tyzki Z obcinaczami | Bez obcinaczy
IS0 . (kg) (kN)
bocznymi bocznych
Standard 0,28 816 700 235 58,6




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

MASA PODZESPOLOW
Element Masa (kg) Uwagi
Nadwozie 3997 Bez zespotu przedniego i przeciwwagi
Zesp6t kabiny 600 Z operatorem (75 kg), bez OPG (100 kg)
Podwozie — Z ioiyskiem mt.ec.hanizmu gbrotu, .
2 przednimi widtami i tylnym lemieszem 3719 podwdjnymi oponami i sterowaniem 2 kotami,
bez btotnika (174 kg)
Lemiesz 596
Sitownik lemieszy 70 2 x 35 kg
Przednia 0§ 413
Tylna 0§ — sztywna 414
Tylna 0§ — skretna (opcja) 520
Opona z obreczg — podwéjna 672 4 x 168 kg
Opona z obrecza - pojedyncza (opcja) 496 4 x 124 kg
Podwozie — Z ioiyskiem mgcﬁanizmu gbrotu, .
z przednim lemieszem i tylnym stabilizatorem 4109 podwajnymi oponami ! sterowaniem 2 kotami,
bez btotnika (174 kg)
Lemiesz 596
Sitownik lemieszy 70 2 x 35 kg
Stabilizator 421
Sitownik stabilizatora 70 2 x 35 kg
Podwozie - 3933 odwéj?nior?;sokiZr:ar:n?(i:r;?:riévn\::n?:r;oiul’(oiami
z przednim i tylnym stabilizatorem ? P y bzz btotnika (174 kg) ’
Stabilizator 421 Przedni i tylny
Sitownik stabilizatora 140 4 x 35 kg
Zesp6t przedni 1607
Wysiegnik dolny 275
Wysiegnik gérny 259
Sitownik wysiegnika dolnego 109
Sitownik wysiegnika gérnego 81,4 2 x 40,7 kg
Ramie 241
Sitownik ramienia 77
tyzka 234,5
Sitownik tyzki 58
Przeciwwaga 1350
MASA ROBOCZA
(z tyzka 0,28 m3, wysiegnikiem przegubowym (wysiegnik dolny 1890 mm + wysiegnik gérny 1880 mm), ramieniem 2250 mm i przeciwwaga 1350 kg)
Masa robocza 11 073 kg 10 788 kg 10 682 kg 11 073 kg
Typ sterowania 2 kota 4 kota 2 kota 2 kota
Typ kot podwéjne podwéjne podwéjne podwéjne
Rama z osprzetem — przdd lemiesz widty widty stabilizatory
Rama z osprzetem — tyt stabilizatory lemiesz lemiesz stabilizatory




WYMIARY
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WYMIARY
Pojedyncze opony Podwéjne opony
Jednostka
Tylny lemiesz Tylny stabilizator
A Dtugosc catkowita (jazda*) mm 5809 5687
A'  Dtugo$c catkowita (transport**) mm 7319 7281
B  Szeroko$¢ catkowita mm 2450 2450
C  Wysokos¢ catkowita (jazda*) mm 3941 3952
D  Wysokosc¢ catkowita (do dachu kabiny) mm 3000 3011
E  Promief zataczania nadwozia mm 1600 1600
F  Minimalny przeswit nad podtozem mm 317 328
G  Prze$wit nadwozia nad podtozem mm 1099 1110
L/M Odlegtos¢ od srodka do kot mm 932/1308 932/1308

I Szeroko$¢ nadwozia mm 2250 2250
)| Kota mm 2240 2240
K Szeroko$¢ bieznika mm 1987 1944

Lemiesz spycharki — maks. wysoko$¢ podnoszenia mm 350 350

Lemiesz spycharki — maks. gteboko$¢ opuszczania mm 175 175

Lemiesz spycharki — wysokosé mm 500 500

* Homologacja drogowa
** 7 lemieszem przednim opuszczonym na podtoze



ZASIEG ROBOCZY

E
F
G
D
H
C
1
B
A
ZASIEG ROBOCZY
Jednostka Wysiegnik przegubowy

Dtugosc wysiegnika mm Wysiegnik dolny 1890 mm + wysiegnik gérny 1880 mm
Dtugos¢ ramienia mm 2250
Pojemnosc tyzki m3 0,28

A Maks. zasieg kopania mm 7820

B Maks. zasieg kopania (podtoze) mm 7605

C  Maks. gtebokos¢ kopania mm 4245

D  Maks. wysokos¢ zrzutu mm 6250

E  Min. promiefi obrotu ramienia mm 3105

F Maks. wysokos¢ kopania mm 8265

G  Maks. wysoko$¢ do sworznia tyzki mm 7255

H  Maks. gtebokos¢ kopania w pionie mm 3670

I Maks. promiefi pionu mm 4800

Kat obrotu wysiegnika (w lewo) ° 60
Kat obrotu wysiegnika (w prawo) ° 60




UDZWIG KOPARKI

WYSIEGNIK PRZEGUBOWY e BEZ LYZKI (JEDNOSTKA: 1000 KG)
A 1,5m 3,0m 4,5m 6,0 m Maks. zasieg
— ] Rama podwozia z osprzetem
B & @ @ e | = i | e i | e | A

Wysiegnik przegubowy (wysiegnik dolny 1890 mm + wysiegnik gérny 1880 mm) ¢ Ramie 2250 mm ¢ Przeciwwaga 1350 kg

Przednie widty + tylny stabilizator

2,01* | 2,01* 1,88* | 1,88* 1
opuszczony ’ ’ 88 88 49
Przedni lemiesz + tylny stabilizator
6,0m 2,01* | 2,01* 1,88* | 1,88* | 4,91
opuszczony
Przedni stabilizator + tylny stabilizator
2,01* | 2,01* 1,88* | 1,88* | 4,91

opuszczony

Przednie widty + tylny stabilizator . . . .
opuszczony 1,92% | 1,92% | 1,75% | 1,41 | 1,55% | 1,36 | 6,10

Przedni lemiesz + tylny stabilizator

4,5m 1,92% | 1,92% | 1,75% | 1,54 | 1,55% | 1,49 | 6,10

opuszczony

Przedni stabilizator + tylny stabilizator

1,92* | 1,92* | 1,75% | 1,39 | 1,55% | 1,34 6,10

opuszczony

Przednie widty + tylny stabilizator

2,24* | 2,19 1,77* | 1,39 1,47* | 1,16 6,67

opuszczony

Przedni lemiesz + tylny stabilizator . . . .
3,0m opuszczony 2,24% | 2,24 | 1,77 1,52 1,47 1,27 6,67

Przedni stabilizator + tylny stabilizator

2,24* | 2,15 1,77* | 1,36 1L,47* | 1,14 6,67

opuszczony

Przednie widty + tylny stabilizator . . .
opuszczony 2,64 2,02 1,85 1,33 1,51 1,10 6,80

Przedni lemiesz + tylny stabilizator . * %
1,5m opuszczony 2,64 2,22 1,85 1,46 1,51 1,21 6,80

Przedni stabilizator + tylny stabilizator
opuszczony

2,64* | 1,98 1,85% | 1,31 1,51% 1,08 6,80

Przednie widty + tylny stabilizator
3,11* | 3,11* 2,68*% | 1,92 1,76* | 1,29 1,41* 1,15 6,54

opuszczony

Przedni lemiesz + tylny stabilizator . . * . .
o,0m opuszczony 3,11 3,11 2,68 2,11 1,76 1,42 1,41 1,27 6,54

Przedni stabilizator + tylny stabilizator

3,11* | 3,11* | 2,68* | 1,88 1,76* | 1,26 1,41* | 1,13 6,54

opuszczony
Przednie widty + tylny stabilizator * . . . . . .
opuszczony 3,36% | 3,36™ | 3,40% | 3,40" | 2,15 | 1,91 1L,17% | 1,177 | 5,81
Przedni lemiesz + tylny stabilizator % « « * * « «
1,5 m opuszczony 3,36 3,36 3,40 3,40 2,15 2,10 1,17 1,17 5,81
Przedni stabilizator + tylny stabilizator
3,36% | 3,36" | 3,40% | 3,40 | 2,15* | 1,87 1,17* | 1,17* | 5,81

opuszczony

Przednie widty + tylny stabilizator
0,70* | 0,70* 0
opuszczony 7 7 4,04

Przedni lemiesz + tylny stabilizator

- * *
30m opuszczony 0,70 0,70 4,04

Przedni stabilizator + tylny stabilizator

0,70* | o,70* o
opuszczony 7 7 4,04

@ : Wielko$¢ podnoszenia stojac przodem.
(&= : Wielkos¢ podnoszenia stojgc bokiem do osi jazdy lub przy obrocie o 360°.

1. WartoSci udzwigu sg zgodne z 1SO 10567:2007(E).

2.Punkt zaczepienia znajduje sie na koficu ramienia.

3.* Obcigzenia nominalne w oparciu o wydajno3s¢ uktadu hydraulicznego.

4.0bcigzenia nominalne nie przekraczaja 75% obcigzen przewracajacych lub 87% wydajnosci uktadu
hydraulicznego.

5. Aby obliczy¢ udzwig dla tyzki, nalezy odjg¢ rzeczywistg mase tyzki od podanych wartosci.

6.Zaprezentowane konfiguracje nie musza odzwierciedla¢ standardowego wyposazenia maszyny.




WYPOSAZENIE STANDARDOWE |

OPCJONALNE

Silnik

® Standard © Opcja

Bezpieczeiistwo

® Develon D34, zgodny z normg Stage V, SCR, DOC i DPF, chtodzony
woda silnik Diesla z turbodotadowaniem z zaworem sterujgcym
i miedzystopniowg chtodnica powietrzng

® Funkcja automatycznej redukcji obrotéw

Uktad hydrauliczny

® \Wspomaganie przeptywu w wysiegniku i ramieniu

® Zawory zapobiegajgce kotysaniu

® Dodatkowe porty (na zawory)

® 2-drogowy pomocniczy uktad hydrauliczny o wysokim przeptywie

® 1-drogowy uktad hydrauliczny mtota z bezposrednim powrotem do
zbiornika

® Zabezpieczenie przeciwwstrzasowe cylindra i uszczelnienia chronigce
przed zanieczyszczeniami

Kabina i wnetrze

® \Wyciszona kabina z zawieszeniem CabSus

® Regulowany, amortyzowany fotel z regulowanym zagtéwkiem
i podtokietnikiem

® Klimatyzacja i uktad nagrzewania

® Podciggana do gory roleta przeciwstoneczna na przedniej szybie
i zdejmowana szyba dolna

® Przesuwane okna lewe i prawe

® \Wycieraczka przedniej szyby o dziataniu przerywanym

® Przetacznik uktadu odmrazania szyby tylnej

® Regulowane dZwignie przegubowe PPC do sterowania ramieniem,
wysiegnikiem, tyzka i obrotami

® Joysticki i pedaty do proporcjonalnego sterowania pomocniczym uktadem
hydraulicznym osprzetu

® Regulowana i odchylana kolumna kierownicy

® Jedno- i dwukierunkowy pedat do sterowania uktadem pomocniczym

® Przetgcznik typu jog/shuttle

® Tempomat

® Wielofunkcyjny 8-calowy ekran dotykowy DEVELON Smart Touch

® System zarzadzania osprzetem

® Pokretto regulacji predkosci silnika (obr./min)

® Automatyczna regulacja predkosci jazdy

® 3 tryby robocze i 3 tryby zasilania

® Klakson

® (Oswietlenie sufitowe

® Uchwyt na kubek

® Wiele schowkow (np. schowek na dokumenty pod siedzeniem)

® Schowek (na narzedzia itp.)

® Ptaska, tatwa w czyszczeniu podtoga o duzej powierzchni

® Zabezpieczenie przed kradziezg

® Dodatkowe gniazdo 12 V

® Port komunikacji szeregowej do podtgczenia komputera PC/laptopa

® Zdalny wytacznik (radiowy)

® Radio DAB z przesytaniem strumieniowym przez Bluetooth i zestawem
gtoSnomowigcym

@ Kabina Roll Over Protective Structure (ROPS)

® Zawory bezpieczefistwa sitownikow wysiegnika i ramienia
® Urzadzenie ostrzegajace o przecigzeniu (OWD)

® [ampa ostrzegawcza (,kogut”)

® Tylne i boczne kamery

® Hydrauliczna dZzwignia zabezpieczajaca

® Szyby bezpieczne

® Mtotek bezpieczefistwa

® |ewe i prawe lusterka wsteczne

® Korek wlewu paliwa zamykany na klucz i pokrywy
® \Wytacznik akumulatora

® System zapobiegajacy restartowi silnika

® Hamulec postojowy

® Swiatta robocze

o Swiatta drogowe

® Swiatta robocze LED

O Kabina Falling Object Protective Structure (FOPS)
0 1 dodatkowa lampa robocza LED (na dachu kabiny)
O Kamera 360° (widok dookota maszyny)

o Wykrywanie ultradzwiekowe

Inne

® Wysiegnik przegubowy (wysiegnik dolny 1890 mm + wysiegnik gorny
1880 mm) — ramie 2250 mm - przeciwwaga 1350 kg

® DEVELON Fleet Management Web (system telematyczny)

® Elektryczna pompa paliwowa

® Dwustopniowy filtr powietrza

® Filtr wstepny paliwa z czujnikiem separatora wody

® (stona radiatora/chtodnicy oleju

® Funkcja samodiagnostyki

® Alternator (12 V, 140 A) — akumulator (12 V, 150 Ah)

® 4-hiegowy naped jazdy

® 7dalne smarowanie uktadu obrotowego i przegubdw grupy roboczej

® Ostony Swiatet roboczych wysiegnika

O Hydrauliczny uktad obrotu (Pero)

O Uktad hydrauliczny chwytaka dwuszczekowego

O Szybkoztgczki hydrauliczne

0 Homologacja drogowa (w zalezno3ci od kraju)

O Zawdr blokady tyzki

Podwozie

® Przednie widty

® Tylny lemiesz

® Podwdjne opony 8.25 - 20-14 PR

® Tryby blokady oscylacji przedniej osi (wt./wyt./auto)
® Zamykany schowek na narzedzia

@ Ucha do mocowania taficuchéw z przodu i z tytu
O Stabilizator przedni + tylny lemiesz

O Lemiesz przedni + tylny stabilizator

O 4 stabilizatory

O Sterowanie 4 kotami (promiefi skretu: 3,7 m)

O Pojedyncze szerokie opony 500/45-20
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